Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung 06.2010 MI EVE0107 A-(de)

SRI990 Analoger Stellungsregler
SRI990-T Elektronischer Stellungsumformer

Der analoge Stellungsregler SRI990 mit 4 ... 20 mA-Eingang dient zur Ansteuerung pneumatischer Stellantriebe. Die
Einstellungen werden auf einfache Weise durch Schalter und Potentiometer vorgenommen. Durch den modularen
Aufbau dieser Geréateserie besteht die Mdglichkeit, durch einfachen Austausch der Elektronik auf einen “intelligenten”
Stellungsregler umzurusten. In der Version “Elektrischer Stellungsumformer” SRI990-T enthalt das Geréat die Option
Stellungsriickmeldung, jedoch keinen Regler und keine pneumatischen Komponenten. Die Stellung des Antriebes
wird als 4 ... 20 mA- Signal ausgegeben.

MERKMALE

* Konfiguration tber Schalter und Potentiometer * Schutzart IP 65 (IP 66 auf Anfrage) und NEMA 4X

* Birde 300 Q * Explosionsschutz:

*  Geringer Eigenluftverbrauch Il 2 G EExia IIC T6 nach ATEX

« Hubbereich 8 bis 260 mm oder “Intrinsic safety” nach FM

* Drehwinkelbereich bis 95 ° Zusatzausstattungen (kompatibel zu SRD991):

* Zuluftdruck bis 6 bar (90 psig) * Integrierte induktive Grenzwertgeber, unabhangig
mit Spool Valve bis zu 7 bar (105 psig) von der Gerateelektronik

* Einfachwirkend oder doppeltwirkend
* Mechanischer Stellungsanzeiger

* Anbau an Hubantriebe direkt oder nach
IEC 534 Teil 6 (NAMUR)

* Anbau an Schwenkantriebe nach VDI/VDE 3845 * Der SRI990 kann zu einen SRD991 aufgertstet
werden durch Austausch der elektronischen

Hauptplatine
FOXBORO

-
Reparatur- und Wartungsarbeiten mussen von fachkundigem Personal ausgefiihrt werden! MDT

Weiteres Zubehdr wie z.B.:
* Manometeranbau fur Zuluft und Ausgange
* Leistungsverstarker
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SRI990

1 FUNKTIONSWEISE

1.1 Allgemeines

Der analoge Stellungsregler SRI990 7 und der Stellantrieb
2 bilden einen Regelkreis mit der FihrungsgréBe w (vom
Hauptregler oder Leitsystem), dem Stelldruck y und der
Stellung x des Stellantriebes vom Ventil 3 .

Der Stellungsregler kann sowohl an Hubantriebe als auch
an Schwenkantriebe angebaut werden.

An Stellantrieben mit Federriickstellung wird ein einfachwir-
kender, an Antrieben ohne Federrickstellung ein doppelt-
wirkender Stellungsregler eingesetzt.

Die Einstellung erfolgt tiber Schalter und Potentiometer.

1.2 Blockschaltbild
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1.3 Funktionsbeschreibung

Vom am Eingang w liegenden Stromsignal 4 ... 20 mA wird
die Versorgung fur die Elektronik abgeleitet.

Der Stromwert wird gemessen und in der Eingangsstufe 9
mit den Schaltern S4 - S7 dem gewunschten Eingangs-
bereich (Wirkrichtung oder Split range) angepasst . Im Zeit-
glied 70 wird das Signal mit einer einstellbaren Zeitkon-
stante versehen, die mit Potentiometer P5 einstellbar ist.

Das resultierende interne Signal wird der analogen Regel-
stufe 11 zugefuhrt, deren Verstarkung durch das Potentio-
meter P4 einstellbar ist. Der Ausgang der Regelstufe treibt
den elektro-pneumatischen Wandler (IP-Modul 12), der
Uber den Vorverstarker 13 den pneumatischen einfach -
oder doppeltwirkenden Leistungsverstarker 14 ansteuert.
Dessen Ausgang ist der Stelldruck y1 (bzw. y1 und y2) zum
Stellantrieb. Die pneumatischen Verstarker werden mit der
Zuluft Ps (1,4 ... 6 bar) versorgt.

Die Stellung x des Stellantriebs wird Gber das Leitplastik-
potentiometer 15 gemessen. Der gewlinschte Drehsinn
wird in 17 Uber die Schalter S1 und S2 eingestellt. Durch
das Potentiometer P2 wird die Messspanne dem Hub- /
Drehwinkelbereich angepaBt, wahrend in 19 durch das Po-
tentiometer P3 der Messanfang eingestellt wird. Das Poten-
tiometer P1 sorgt in Verbindung mit Schalter S3 fiir einen
internen Nullabgleich 78 , der beim Hersteller vorgenom-
men wurde (Service-Funktion). Das so angepaBte Ruck-
fihrungssignal wird der Regelstufe 11 zugeflhrt.

Mit dem Schalter S8 wird dem IP-Modul der maximale Trei-
berstrom aufgeschaltet, womit die Funktion der Pneumatik
Uberpruft werden kann.

Unabhangig von der Elektronik wird die Stellung x Gber ei-
nen mechanischen Drehanzeiger 16 angezeigt.

Die Option “Grenzwertgeber’ 22 gestattet unabhangig von
der Stellungsregler-Elektronik die Meldung von zwei Grenz-
werten.
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1.4 Sicherheitsbestimmungen

Unfallverhitung

Dieses Gerét entspricht den Durchfuhrungsanweisungen
zur Unfallverhiitungsvorschrift Kraftbetriebene Arbeits-
mittel (VBG 5) vom 1. Oktober 1985.

Bei Option ‘Grenzwertgeber’ die Steuerfahnen im Betrieb
nicht berihren, Verletzungsgefahr!

Elektrische Sicherheit

Dieses Gerét erfillt die Bedingungen nach EN 61010-1
(bzw. IEC 1010-1), Schutzklasse lll, Uberspannungskate-
gorie |

Arbeiten an elektrischen Teilen durfen nur von einer Fach-
kraft vorgenommen werden, falls dabei irgendwelche
Spannungsquellen am Gerat angeschlossen sind.

Das Gerat ist entsprechend seiner Bestimmung zu verwen-
den und nach seinem Anschlussplan (Seiten 17 und 27)
anzuschlieBen. Dabei sind die 6rtlich gultigen nationalen
Errichtungsbestimmungen fur elektrische Anlagen zu
beachten, z. B. in der Bundesrepublik Deutschland DIN
VDE 0100 bzw. DIN VDE 0800. Das Geréat enthalt keine
eingebauten Sicherungen.

Das Gerat darf nur an Schutzkleinspannung SELV oder
SELV-E betrieben werden.

Im Gerat getroffene SchutzmaBnahmen kénnen unwirksam
werden, wenn es nicht entsprechend der Inbetriebnahme-
und Wartungsanleitung betrieben wird.

Die Begrenzung des Stromkreises zum Brandschutz sind
gemaB EN 61010-1, Anhang F (bzw. IEC 1010-1) anlagen-
seitig sicherzustellen.

Explosionsschutz
(Nur bei entsprechender Bestellung)

Technische Daten zum Explosionsschutz siehe Typenblatt
PSS EVE0107 A.

Fur Anlagen in Verbindung mit explosionsgeféhrdeten Be-
reichen sind die daftir gliltigen nationalen Vorschriften und
Errichtungsbestimmungen zu beachten, z. B. in der
Bundesrepublik Deutschland ElexV und DIN VDE 0165.

Achtung: i
Bei Instandsetzung oder Anderung von explosionsgeschutzten
Geraten sind die nationalen Bestimmungen zu beachten.

Bei Instandsetzungen und Reparaturen durfen nur Original-
Ersatzteile verwendet werden.

Fur die Bundesrepublik Deutschland gilt:

Instandsetzungen oder Anderungen, die Teile betreffen, von
denen der Explosionsschutz abhangt, missen entweder
vom Hersteller durchgefuihrt werden, oder sie miissen von
einem hierflr anerkannten Sachverstandigen gepruft und
durch sein Prifzeichen oder eine Bescheinigung bestatigt
werden.

EMV und CE
Hinweise zur Elektromagnetischen Vertraglichkeit EMV und
zur CE-Kennzeichnung siehe Typenblatt PSS EVE0107 A.

Um den EMV-Schutz sicherzustellen, muss die Elektronik
mit dem Geh&ause fest verschraubt sein.
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2 IDENTIFIKATION

A Typenschild
B Zusatzschild bei Optionen
C Aufgedruckte Funktionsbeschreibung

Typenschild A (Beispiel)

Ohne Ex-Schutz
REV.
ECKARDT SAS

ZUSATZLICHE EIN-/ AUSGANGE
ADDITIONAL INPUTS / OUTPUTS

[ SRI1990-BIQS722Z

@[ w/ees72s
ZULUFT/SUPPLY : max.[ 6 / 90 | bar/psi
[XIEINFACH / SINGLE  [] DOPPELT/ DOUBLE
EINGANG / INPUT 4..20mA

q3 VAN

Tu -40°C ... +80°C

Made in France by Eckardt SAS, F- 68360 Soultz

STELL. UMFORMER
POS. TRANSMITTER

STELLUMF
POS.XMTR
KLEMME

TERMINAL

Uop =12..32V

(©)]

SRI990 [ Geratespezifikation, Model Code ]
SER.No [ Seriennummer ]
ECEP [ Nummer bei Sonderausfiihrung ]

Zusatzschild A FM (Beispiel)

Typenschild A (Beispiel)
Mit Ex-Schutz nach ATEX, Ziindschutzart EEx ia

REV.

ECKARDT SAS

ZUSATZLICHE EIN- / AUSGANGE
ADDITIONAL INPUTS / OUTPUTS

[ SRI990-BIQS7EAA

e[ m/ees72s
ZULUFT /SUPPLY : max.| 6 / 90 bar / psi

[XIEINFACH / SINGLE  [[] DOPPELT / DOUBLE
EINGANG / INPUT 4..20mA

El
El
H
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K STELLUMF
3 POS.XMTR
u KLEMME
E
2
5|
i
<
sl
g

STELL. UMFORMER
POS. TRANSMITTER

TERMINAL

PTB 02 ATEX 2206 TYPE Al 636
112G EEx ialiblIB/IIC T4/T6

T
u| i p| CI I'I Tumin. T"max.

siehe Betriebsanleitung/see Instruction Manual

“)

T I
I
i ; ( Invensys

,,,,,,,,,, ECKARDT

[ ] SER.No|

supPLY /ALIM: MAXL__ | pdi_ ] bar ECEP

[JSINGLE / SIMPLE ~ [[JDOUBLE

1.S. CL 1, II, I DIV 1, GP A-G; FOR/POUR: FM SEE/VOIR 556145016
WARNING: SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY IMPAIR INTRINSIC SAFETY
AVERTISSEMENT: LA SUBSTITUTION DE COMPOSANTS PEUT COMPROMETTRE LA
SECURITE INTRINSEQUE
N.L.CLI I, I, DIV2,GPA-D,F, G
WARNING: DO NOT DISCONNECT EQUIPMENT UNLESS POWER HAS BEEN
SWITCHED OFF OR THE AREA IS KNOWN TO BE NON-HAZARDOUS.
AVERTISSEMENT: NE PAS DEBRANCHER L'APPAREIL A MOINS QUE LA PUISSANCE AITETE
REV. COUPEE DU LA ZONE SOIT CONNUE COMME NON-DANGEREUS|
MAX.AMB./AMB.MAX.: T4 at/a +80°C/176°F ; T6 at/a +40°C/104°
NEMATYPE /TYPE: 4X t €
Made in France by Eckardt SAS, F-68360 So APPROVED

535873031 (0)

Zusatzschild B bei Option “mit Grenzwertgeber” (Beispiel)

ZUSATZLICHE EIN-/ AUSGANGE
ADDITIONAL INPUTS / OUTPUTS
ENTREES / SORTIES ADDITIONELLES

ModelCode: x x x U x x

GRENZWERTGEBER
(INDUKTIVE KONTAKTE)
LIMIT SWITCH
(INDUCTIVE CONTACTS)

VALEURS LIMITES
(CAPTEURS INDUCTIFS)

SICHERHEITS-
AUSFUHRUNG
SECURITY-VERSION
VERSION SECURITE
Ls1 Ls2
Vi1 VL2
41 42 51 52

Messstellenschild (Beispiel)
Direkt angebracht oder angehangt

XXX 09/16 |

556729108 (2)
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3 AUFBAU

11 26 22

1a Adapter 1/2"-14NPT (siehe Zubehdr)
1b Kabelverschraubung
2 \Verschlussschraube, auswechselbar gegen Pos. 1
3 Schraubklemmen 11+, 12— flr Eingang (w)
|- zur Strommessung (siehe auch Pos. 23)

4 Erdungsanschluss

5 Einschraubloch G 1/4 fur Ausgang | (y1)

6 Einschraubloch G 1/4 flr Zuluft (s)

7 Einschraubloch G 1/4 fir Ausgang Il (y2)

8 Direktanschlussbohrung fur Ausgang | (y1)
9 Anlenkwelle
10 Befestigungsleiste flr Anbau an Hubantriebe

11
12
19
20
21

22
23

26

28

Befestigungssockel fur Anbau an Schwenkantriebe
Stellungsanzeiger

Anlenkwelle fiir Grenzwertgeber

Gehausedeckel mit Sichtfenster fur 12
Abluftéffnung mit Pilz-Ruckschlagventil, staub- und
wassergeschitzt

Typenschild

Steckbuchsen fiir Strommessung, @ 2 mm
(seitlich in Klemmen integriert)

Pfeil zeigt bei Anlenkwinkel 0° auf Flachstelle der
Aufnehmerachse

Hoher Deckel fiir Grenzwertgeber
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Beim Anbau den korrekten Sitz der O-Ringe prifen und Zu-
. " behér mit den beiden M8-Schrauben festschrauben. Nicht
3.1 Pneumatik-Zubehor benutzte Ausgénge sind mit Plastikstopfen verschlossen.

LxBxH=
110,5x 39 x 81 mm

2X
1/4-18 NPT

Code LEXG -J

(-J1 fir G1/4)
Anschlussleiste flr einfach-
wirkenden Stellungsregler
mit Manometer fur Zuluft s
und Ausgang y

101,5x 60 x 100,5 mm

2X

1/4-18 NPT LxBxH=

121 x 39 x 81 mm

Code LEXG -F
(-F1 fiir G1/4)

Leistungsverstarker fur einfach- 3x
wirkenden Stellungsregler 1/4-18 NPT
y1
Code LEXG -M

(-M1 fir G1/4)

LxBxH= Anschlussleiste fiir doppelt-
101,5x 60 x 100,5 mm wirkenden Stellungsregler
mit Manometer flr Zuluft s,
Ausgéange y1 und y2

3xG1/8 far ¥
Manometer*
*

LxBxH=

3x 100 x 30 x 45 mm

1/4-18 NPT

3x
vt 1/4-18 NPT
Code LEXG -G
-G1 fiir G1/4
(-G1 fur G1/4) y (1)

y2 Leistungsverstarker fiir doppelt-
wirkenden Stellungsregler

Code LEXG -N
2
02 (N1 tir G1/4)
Anschlussleiste fiir einfach- oder
doppeltwirkenden Stellungsregler
LxBxH mit Gewinden fir Manometer
XBXH= flir Zuluft s, Ausgénge y1 und y2
101,5x 65x 106,5mm - (Lieferung ohne Manometer)

LxBxH=
3x 83 x 20 x 25 mm
1/4-18NPT
2x y(y1)
@ 1/2-14NPT
y Code LEXG -L
@ (v2) (K fiir G1/4)
Code LEXG -H Anschlussleiste mit Gewinden
(-H1 fiir G1/4)
Leistungsverstérker fir einfach- * Nicht bestiickte Gewinde fiir Manometer sind mit
wirkenden Stellungsregler Verschlussschraube 425 024 013 dicht verschlossen

mit doppelter Luftleistung



8 SRI990

Ml EVE0107 A-(de)

4 MONTAGE AN HUBANTRIEBE

4.1 Montageart Anbau nach NAMUR

- linksseitiger Anbau -
Méglich an allen Antrieben mit Pfeiler- oder Gusslaterne
gemaB NAMUR (DIN IEC 534-6).
Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische Anschlus-
se linksseitig, elektrische Anschlisse rechtsseitig und
unten.

Der Stellungsregler wird linksseitig an den Antrieb ange-
baut mit Montagewinkel und Anlenkhebel fir Anbau nach
NAMUR:

fur Gusslaterne mit Anbausatz EBZG -H,

fur Pfeilerlaterne mit Anbausatz EBZG -K.

Benutzt werden die seitlichen Ausgénge | bzw.  und Il
(siehe Seite 6). Der riickseitige Ausgang | ist mit Verschluss-
schraube 522 588 013 dicht zu verschlieBen.

Pneumatische Anschlisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern kdnnten die Funktion
des SRI990 beeintrachtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluss kdn-
nen seitlich oder unten angebracht werden. Nicht benutzte
Einschraublécher sind mit Verschlussschrauben zu ver-
schlieBen.

Falls der Gehausedeckel eine Entluftungséffnung hat, so ist

zu beachten, dass diese Entliftungséffnung nach unten
gerichtet ist.

4.1.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dass die Flachstelle
zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe Detailzeichnung auf
S. 13). Der Anlenkhebel A wird mit Federscheibe und Mut-
ter M8 gemaB Abbildung an der Anlenkwelle befestigt.

—_—_ e S &>

4.1.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungsstlick an der Antriebsspindel wird der
Anlenkbolzen eingeschraubt (siehe Abb. Seite 9) und mit
Kontermuttern gesichert. Es wird ein Anlenkbolzen
verwendet, der in der Lange verstellbar ist, um an
verschiedene Kupplungsstlicke anschrauben zu kénnen.

H S K

= \ [ |
= I J

e’

Er besteht aus einem Gewindestift S, der in das Kupp-
lungsstlick K geschraubt (mit Innensechskantschltssel
SW3) und mit Kontermutter M6 gesichert wird. Darauf wird
die Gewindehllse H geschraubt und mit Kontermutter M6
gesichert.

Der Montagewinkel wird seitlich an der Laterne befestigt: an
Gusslaternen mit einer Schraube M8 x 30, an Pfeiler-
laternen mit zwei Befestigungsblgeln und den dazugehd-
rigen Muttern.

U]

4.1.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit zwei Federscheiben und zwei
Schrauben M6 x 80 am Montagewinkel befestigt.
Beim Anbau ist zu beachten, dass der Anlenkbolzen B in
den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und dass dabei
die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen anliegt.

B F A
/ / /
/ /

Abb.: Anlenkhebel

Um den Arbeitsbereich des SRI990 moglichst glinstig aus-
zunitzen, wird empfohlen, die Anordnung vor der Befesti-
gung folgendermaBen auszurichten: Bei Antriebstellung in
der Mitte des Hubbereiches soll der Anlenkhebel ungefahr
rechtwinkelig zur Antriebsspindel liegen und der Winkelbe-
reich des Anlenkhebels sollte zwischen —10° ... +10° und
—45° ... +45° liegen.

Den Stellungsregler am Montagewinkel durch die Wahl der
Befestigungsbohrung so montieren, dass der oben an-
gegebene Winkelbereich eingehalten wird.

Es wird empfohlen, die pneumatische Verrohrung und die
elektrische Verkabelung erst nach erfolgter Ausrichtung
vorzunehmen.

1) Nur auf das AuBengewinde auftragen.
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4.1.4 AnbaumaBe bei Anbau nach NAMUR - linksseitig —

(mit Anbausatz
Code EBZG -H)

Anbau an Gusslaterne

35...90

1.38 ... 3.54

2.64

£> ......

Cnd

l

|

(mit Anbausatz
Code EBZG -K)

20...35
®.79 ... 1.38

7

Anbau an Pfeilerlaterne

35...90
1.38...3.54

0

Anlenkbolzen zur Befestigung an der Ventilspindel
18..30 19

71118 75 2R

f i=a

(
ﬁ*{}? (o
o o
mm ¢f} {% < £
in e o)
Q)=
| HLT
Montagewinkel
9 _43 9
x? 55 1.69, %55
o o] ¢ 9
A\ (Sl
983 ot s ]
6x M8 7 Iy D
s [P © 9% o
53 ol\';(m
@600 |
62 20 15 32 67.5
244 |79 59 1.26 2.66
Anlenkhebel Code EBZG-A fir 8..70 mm Hub
32 67
1.26 2.64
o83
)
[E} Eﬁdi,
—_—
Anlenkhebel Code EBZG-B fir 60..120 mm Hub
83 67
3.27 264
o8
l
[EB E%Ji,
— ]
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4.2 Montageart Anbau nach NAMUR
- rechtsseitiger Anbau -

Rechtsseitig wird dann angebaut, wenn z.B. aus baulichen
Grinden ein linksseitiger Anbau nicht méglich ist.

Méglich an allen Antrieben mit Pfeiler- oder Gusslaterne
gemaB NAMUR (DIN IEC 534-6).

Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische Anschlus-
se rechtsseitig, elekirische Anschlusse linksseitig.

Der Stellungsregler wird rechtsseitig an den Antrieb ange-
baut mit Montagewinkel und Anlenkhebel fur Anbau nach
NAMUR:

flr Gusslaterne mit Anbausatz EBZG -H,

fur Pfeilerlaterne mit Anbausatz EBZG -K.

Benutzt werden die seitlichen Ausgange | bzw. | und Il
(siehe Seite 6). Der rlickseitige Ausgang | ist mit Verschluss-
schraube 522 588 013 dicht zu verschlieBen.

Pneumatische Anschllisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern kénnten die Funktion
des SRI990 beeintrachtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluss soll-
ten seitlich angebracht werden.

Nicht benutzte Einschraublécher sind mit Verschluss-
schrauben zu verschlieBen.

Falls der Gehausedeckel eine Entluftungséffnung hat, so ist

zu beachten, dass diese Entliiftungséffnung nach unten
gerichtet ist.

4.2.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dass die Flachstelle
zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe Detailzeichnung auf
S. 13). Der Anlenkhebel A wird mit Federscheibe und Mut-
ter M8 gemaB Abbildung an der Anlenkwelle befestigt.

1)  Nur auf das AuBengewinde auftragen.

4.2.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungsttick an der Antriebsspindel wird der Anlenk-
bolzen eingeschraubt (siehe Abb. Seite 9) und mit Konter-
muttern gesichert. Es wird ein Anlenkbolzen verwendet, der
in der Lange verstellbar ist, um an verschiedene
Kupplungsstlicke anschrauben zu kénnen.

H S K

A) [ |
e’

Er besteht aus einem Gewindestift S, der in das Kupp-
lungsstick K geschraubt (mit Innensechskantschlissel
SW3) und mit Kontermutter M6 gesichert wird. Darauf wird
die Gewindehtilse H geschraubt und mit Kontermutter M6
gesichert.

Der Montagewinkel wird seitlich an der Laterne befestigt: an
Gusslaternen mit einer Schraube M8 x 30, an Pfeiler-
laternen mit zwei Befestigungsbuigeln und den dazugehé-
rigen Muttern.

'
U

4.2.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit zwei Federscheiben und zwei
Schrauben M6 x 80 am Montagewinkel befestigt.

Beim Anbau ist zu beachten, dass der Anlenkbolzen B in
den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und dass dabei
die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen anliegt.

A
0 O

Abb.: Anlenkhebel F

Um den Arbeitsbereich des SRI990 méglichst gunstig aus-
zuniitzen, wird empfohlen, die Anordnung vor der Befesti-
gung folgendermaBen auszurichten: Bei Antriebstellung in
der Mitte des Hubbereiches soll der Anlenkhebel ungefahr
senkrecht zur Antriebsspindel liegen und der Winkelbe-
reich des Anlenkhebels sollte zwischen —10° ... +10° und
—45° ... +45° liegen.

Den Stellungsregler am Montagewinkel durch die Wahl der
Befestigungsbohrung so montieren, dass der oben an-
gegebene Winkelbereich eingehalten wird.

Es wird empfohlen, die pneumatische Verrohrung und die
elektrische Verkabelung erst nach erfolgter Ausrichtung
vorzunehmen.
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Anbau an Gusslaterne
(mit Anbausatz EBZG-H)

Montagewinkel, Anlenkhebel und
Anlenkbolzen siehe Seite 9

Anbau an Pfeilerlaterne
(mit Anbausatz EBZG-K)
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4.3 Montageart Direktanbau

Der Stellungsregler kann an Stellantrieben mit entspre-
chend vorbereiteter Laterne (z.B. Antrieb PA-200, PA-350)
direkt angebaut werden.

Der Stellungsregler wird direkt an der Antriebslaterne be-
festigt und mit Anlenkhebel fir Direktanbau angelenkt (mit
Anbausatz EBZG -D).

Der ruckseitige Ausgang | und die seitlichen Ausgéange |
und Il (siehe Seite 6) werden gemaB folgender Aufstellung
genutzt:

Antrieb einfachwirkend, Federkraft schlieBend:

Benutzt wird der rickseitige Ausgang | (Dichtschraube
in Bohrung D entfernen). Der seitliche Ausgang | ist mit
Verschlussschraube dicht zu verschlieBen.

Antrieb einfachwirkend, Federkraft 6ffnend:
Benutzt wird der seitliche Ausgang |. Der rlckseitige
Ausgang | ist mit Dichtschraube dicht zu verschlieBen.

Antrieb doppeltwirkend:

Benutzt werden der rlickseitige Ausgang | und der
seitliche Ausgang Il. Der seitliche Ausgang | ist mit Ver-
schlussschraube dicht zu verschlieBen.

Pneumatische Anschlisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern kdnnten die Funktion
des SRI990 beeintréchtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fir den elektrischen Anschluss wer-
den seitlich angebracht. Nicht benutzte Einschraublécher
sind mit Verschlussschrauben zu verschlieBen.

Falls der Gehausedeckel eine Entluftungséffnung hat, so ist

zu beachten, dass diese Entliftungséffnung nach unten
gerichtet ist.

1)  Nur auf das AuBengewinde auftragen.

4.3.1 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Die Anlenkwelle 9 wird so eingestellt, dass ihre Flachstelle
zum Pfeil 26 am Gehause zeigt (siehe Detailzeichnung auf
S. 13). Der Anlenkhebel A wird mit Hilfe einer Federscheibe
und einer Mutter M8 fest aufgeschraubt.

A M8 9

4.3.2 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Am Kupplungsstlick K an der Antriebsspindel wird der An-
lenkbolzen B links unten eingeschraubt und mit einer Kon-
termutter M6 gesichert.

4.3.3 Anbau des Stellungsreglers

Der Stellungsregler wird mit zwei Federscheiben und zwei
Schrauben M8 x 80 oben an der Laterne befestigt (siehe
Foto oben). Der rickseitige Ausgang | hat dann Kontakt
zur Luftfihrung R .

Achtung: Korrekte Lage des O-Ringes R an der Laterne
fir den rickseitigen Anschluss | beachten!

Beim Anbau ist zu beachten, dass der Anlenkbolzen B in
den Schlitz des Anlenkhebels A eingreift, und dass dabei
die Ausgleichsfeder F am Anlenkbolzen anliegt.

A R
\

Abb.: Anlenkhebel
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4.3.4 AnbaumanBe bei Direktanbau
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5 MONTAGE AN SCHWENKANTRIEBE
5.1 Montageart

Der Stellungsregler kann an Schwenkantriebe mit Verbin-
dungsstelle nach VDI/VDE 3845 angebaut werden.
Einbaulage des Stellungsreglers: Pneumatische Anschlisse
in Richtung der Antriebslangsachse wie Abb.

[
it
i

=

E
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0

o’

Achtung: Die Anlenkwelle 9 vom SRI hat keinen mecha-
nischen Anschlag, kann also “durchgedreht” werden. Der
zulassige Drehwinkelbereich liegt zwischen +50 und —50
Grad um den Pfeil am Gehéause, bezogen auf die Flach-
stelle der Anlenkwelle (siehe auch Detail Seite 13 unten).
Da ein Schwenkantrieb einen Drehwinkelbereich von etwa
90 Grad hat, muss der im folgenden beschriebene Anbau
sehr prazise durchgefuihrt werden.

Die Anlenkung erfolgt mit Kupplungssttick (im Anbausatz
EBZG -R enthalten).

Benutzt werden die seitlichen Ausgange | bzw. | und II.
Der ruckseitige Ausgang | ist werksseitig mit einer Ver-
schlussschraube SRS 522 588 013 dicht verschlossen.

Pneumatische Anschlisse: Zum Abdichten kein Teflon-
band verwenden; die feinen Fasern kdnnten die Funktion
des SRI990 beeintréchtigen. Die Gewinde sind mit Loctite®
243 abzudichten?).

Kabelverschraubungen fiir den elektrischen Anschluss kdn-
nen beliebig angebracht werden. Unbenutzte Einschraub-
I6cher sind mit Verschlussschrauben zu verschlieBen.

Achtung: Um in dieser Einbaulage die Ansammlung von
Wasser zu vermeiden, ist auf die Dichtigkeit der Kabelver-
schraubungen besonders zu achten, und auf eine sténdige
Versorgung mit trockener Zuluft.

1)  Nur auf das AuBengewinde auftragen.
2) Sicherheitsstellung: definierte Stellung bei Ausfall der elektr. Versorgung

5.1.1 Anbauvorbereitungen am Antrieb

Das Ventil muss in Sicherheitsstellung 2 stehen, und die
Drehrichtung der Antriebswelle muss bekannt sein. Diese
Angaben sind absolut wichtig fur die ordnungsgemaBe
Funktion. Falls Unklarheit dartiber besteht, kénnen die An-
gaben wie folgt Uberprdft werden :

Beim einfachwirkenden Antrieb schlieBt die Kraft der
eingebauten Federn. Drucklos steht der Antrieb in
Sicherheitsstellung. Durch manuelles Anlegen von
Druckluft kann beobachtet werden, ob sich die Antriebs-
welle rechts- oder linksherum dreht. Beim stromlosen
SRl ist y1=Null.

Beim doppeltwirkenden Antrieb ohne Federrlckstellung
sind beide Luftkammern prinzipiell gleichberechtigt.
Sicherheitsstellung kann “auf’ oder “zu” sein. Daher
muss von der Projektierung her die Angabe der Sicher-
heitsstellung ermittelt werden. Die Drehrichtung des
Antriebs kann dann durch manuelle Anlegen von Druck-
luft ermittelt werden. Beim stromlosen SRl ist y1=Null
und y2=Zuluft.

Der Gewindestift 2 wird in die Antriebswelle 1 geschraubt
zur spateren Zentrierung des Kupplungssttickes 3 .

Die Anbaukonsole wird am Schwenkantrieb angeschraubt
(siehe Foto).

Anschlussbild der Anbaukonsole

= )
+ |

T
00w oy

mm
in
Ku .. ®.55
pplungsstuck
? 5
LR |
NN AV >
P
S |
‘ o !
ji‘-’ A7
< 4,2 +0,1
» 65



Ml EVE0107 A-(de)

SRI990 1 5

5.1.2 Anbauvorbereitungen am Stellungsregler
Zuerst wird das Kupplungsstuck vorbereitet:

Bei Anbau an einen linksdrehenden Antrieb wird der
Gewindestift 4 in die Gewindebohrung “L”
eingeschraubt; Bohrung “R” bleibt frei. Siehe Abb. 27.

Bei Anbau an einen rechtsdrehenden Antrieb wird der
Gewindestift 4 in die Gewindebohrung “R”
eingeschraubt; Bohrung “L” bleibt freil Siehe Abb. 28.

Nun wird das vorbereitete Kupplungsstiick mit zwei unter-
gelegten Scheiben 5 auf die Anlenkwelle 9 geschoben.
Bei den Scheiben ist folgendes zu beachten:

Bei steigender Produkttemperatur reduziert sich der Ab-
stand zwischen Antriebswelle 7 und Kupplungssttick 3.
Daher sollte ein Spiel von etwa 1 mm gewahrleistet sein.
Dies wird erreicht, indem vor dem Anschrauben des Kupp-
lungsstlicks eine entsprechende Anzahl von Scheiben 5
auf die Anlenkwelle 9 gelegt wird. Die genaue Anzahl der
Scheiben ist durch Versuch zu bestimmen. 2 Scheiben
sollten ein Spiel von ca. 1 mm ergeben.

Nun den Gewindestift im Kupplungssttick gegen die Flach-

Drehsinn
0— 100 %
der Anlenk-

welle 9

Drehsinn
0— 100 %

welle 1

Schwenkantrieb

Abb. 27: Anbau bei linksdrehendem Antrieb

der Antriebs-

stelle schrauben und festziehen (nicht gegen das Gewinde
der Anlenkwelle schrauben!)

Zum Schluss die Anlenkwelle so verdrehen, dass der Pfeil
vom Kupplungsstiick auf den Pfeil vom SRI-Gehause zeigt.
Die Anfangs- und Endlage der Antriebswelle 1 und der An-
lenkwelle 9 sind in Abb. 27 (linksdrehender Antrieb) und in
Abb. 28 (rechtsdrehender Antrieb) fiir die jeweilige Dreh-
richtung durch die Pfeile gekennzeichnet.

Die Anlenkwelle steht jetzt in der Grundstellung, die der
Sicherheitsstellung von Antrieb entspricht. Die Anlenkwelle
nun nicht mehr verstellen!

5.1.3 Anbau des Stellungsreglers

SRI und Antrieb stehen in Sicherheitsstellung.

Den SRI so auf die Konsole aufsetzen, dass der Mitnehmer
des Kupplungsstlckes 3 in den Mitnehmerschlitz der Wel-
le 1 eingefihrt wird. Darauf achten, dass dabei die Wellen
1 und 9 nicht verstellt werden, und dass beide Wellen
exakt fluchten.

Dann den SRI mit vier Schrauben M6 x 12 und Feder-
scheiben an der Anbaukonsole befestigen.

SRI

Abb. 28: Anbau bei rechtsdrehendem Antrieb
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